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RESUMO

Este resumo apresenta a metodologia de trabalho desenvolvida com o Clube de
Robdtica da Escola Estadual de Ensino Médio Santa Cruz, viabilizada através do
Programa de Bolsa de Iniciagdo a Docéncia (PIBID), da Universidade de Santa Cruz
do Sul (UNISC) e do curso de Licenciatura em Computagédo. A metodologia assume
duas formas de trabalho: na primeira, o estudante tem a disposicao kits de robética
para uso nas aulas praticas orientadas, desenvolvendo noc¢des basicas da robotica.
Na segunda, o estudante desenvolve projetos aplicando os conhecimentos
adquiridos anteriormente, sendo entdo necessario ele passar pelos trés modulos
distintos que compdem as aulas praticas orientadas, para tornar-se apto a
desenvolver os projetos. As aulas praticas contam com trés modulos: mecéanica,
eletrdnica e programacao légica para a montagem de prototipos. A programacao
nesta parte do curso é feita com a ajuda do software Scratch for Arduino. Neste
ponto eles ja possuem conhecimento suficiente para montarem protétipos. Uma vez
concluidas as etapas acima, os estudantes tém total liberdade para escolher em que
area irdo desenvolver seus projetos, que materiais usar e como fazer. E possivel
concluir que a metodologia de trabalho empregada possibilita que o estudante
desenvolva habilidades e competéncias, superando o paradigma tradicional de
ensino. Com esta metodologia o estudante é ativo e constréi seu conhecimento.
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